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commande des systemes lineaires

Présentation
Prérequis

Avoir le niveau de 'UE Automatisme Industriel AUT104 (connaissances de base en commande et Code : AUT106
régulation des systemes continus linéaires). Maitriser le calcul matriciel.

Unité d'enseignement de type
. . , . cours

Objectifs pédagogiques

Utilisation et conception de régulateurs performants dans les formalismes continu et discret

(commandes analogique et numérique). Utilisation de I'état d'un systéme pour la commande.
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Introduction a la représentation d'état
Modélisation d'un systeme par la représentation d'état.
Commandabilité, observabilité.

Poles et zéros d'un systeme d'état. Stabilité.
Commande a placement de poles

Placement de péles par retour d'état. Adjonction d'un terme intégral.
Commande a retour d'état et observateur.

Systemes échantillonnés

Transformées enzetenw.

Discrétisation d'un systeme.

Stabilité d'un systeme discrétisé.

Placement de pdles appliqué & un systéme discrétise.

Modalités de validation

e Examen final

Description des modalités de validation

Examen de 3 heures sur table portant sur les notions enseignées en cours et illustrées en séances
d'exercices dirigés. L'évaluation ne porte pas sur la partie Matlab/Simulink de ces séances.
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