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Présentation
Prérequis

Mécanique des solides indéformables

.. , . Code : USAE09
Objectifs pédagogiques
Unité spécifique de type cours

Aborder les notions liées a la prédiction de la position, du mouvement, des déformations et des

contraintes d'un solide déformable soumis a des efforts extérieurs afin d'en vérifier sa résistance 2 Crédits

par rapport & un critére de limite élastique. Responsabilité nationale :
EPNO4 - Ingénierie mécanique

Programme et matériaux / 1

Contenu

e Rappels mathématiques de calcul vectoriel et d' algebre linéaire Cinématique des milieux
continus: description lagrangienne, trajectoires

e Cinématique des milieux continus: description lagrangienne, trajectoires

e Tenseur des déformations (Green-Lagrange)

e Hypotheses des petites perturbations: tenseur linéarisé des déformations

e \/ecteur contrainte, tenseur des contraintes de Cauchy

e Conditions aux limites en efforts

e Equations d'équilibre (conservation de la quantité de mouvement en dynamique)

e | 0i de comportement en élasticité linéaire d'un matériau homogene et isotrope

e Ecriture d’'un probléme d’élasticité

e Notions sur I'existence et I'unicité de solution

e Méthodes de résolution en déplacement et en contraintes.

e Criteres de dimensionnement

Modalités de validation

e Contréle continu

Description des modalités de validation
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