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USAEZ26 - Commandes embarquées des aéronefs
(UE5-d)

Présentation
Objectifs pédagogiques

e Commande d'un systéme a plusieurs entrées et plusieurs sorties. Code : USAE26
e Application & une maquette de bicoptére et/ou a un drone.
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e Représentation d'état des systémes linéaires dynamiques mono et multivariables. et matériaux / 1

e Commande a retour d'état et bouclage intégral des systemes monovariables par placement
des pdles en boucle fermée.

e Observateur pour les systémes monovariables.

e Commande a retour d'état et bouclage intégral des systemes multivariables par la méthode
Linéaire Quadratique (LQ).

e Observateurs multivariables, méthode LQ/LTR.

e Application a un drone bicoptére.

Modalités de validation

e Contréle continu

Description des modalités de validation

e Devoirs sur table (65 %)
e Travaux pratiques : CR et soutenance (35 %)
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