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USMCA4N - Programmation pour la robotique - Mise en
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Présentation
Obijectifs pédagogiques
* La PHL (programmation hors ligne) en phase de mise au point : optimisation et améliorations Code : USMC4N

» Mode apprentissage

Unité spécifique de type mixte
* Mise en ceuvre d'un robot dans son environnement

4 crédits
Programme Responsabilité rfatlonale :
EPNO3 - Electroniques,
électrotechnigue, automatique et
- Maitriser les phases d'intégration d'un robot industriel, mesure (EEAM) /1
 Garantir la sécurité, proposer et développer une solution adaptée
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